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要  旨 

広域分布型流出予測システムと観測流量のデータ同化手法として，河道網に適用したマスキンガムクンジモデ

ルのフィルタリング法を提案する。通常のカルマンフィルタを河道追跡モデルにのみ適用して数時間先の流量を

予測する場合，主に斜面部の流出モデルが予測流量に影響を及ぼすので，フィルタリングの効果は小さくなる。

それに対し，提案する方法は，斜面部の流出モデルに起因する予測のバイアスを，河道網の状態量と併せて逐次

推定することにより，数時間先の予測にもフィルタリングの効果が及ぶ。提案する方法を桂川流域の洪水予測に

適用し，バイアスを補正することによって洪水予測精度が向上することを明らかにした。 
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Synopsis 

As a data assimilation method of a distributed rainfall-runoff flood prediction system and river discharge 
observation data, this study proposes a filtering method of Muskingum Cunge river routing models. Application 
of the conventional Kalman filter to river routing models is not effective because hillslope models have 
significant impact on the flood predictions. In order to overcome this problem, the proposed method estimates 
biases induced by rainfall-runoff models as well as state variables in the filtering algorithm, so that the filtering 
has effect on the predictions with lead time of few hours. Demonstrated flood predictions at the Katsura river 
basin show that the bias correction improves the accuracy. 
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